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2.3.1 Umrechnung zwischen Wellengrößen und Spannungen bzw. Strömen . . . 11
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2.4 Wellendigitaläquivalent des Koppelzweitors . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19

3 Verfahren zur effizienten Umsetzung des Algorithmus 25

3.1 Effiziente Darstellung von ohmschen Widerständen . . . . . . . . . . . . . . . . 25
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