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8.2.1 Überblick zur Simulationsumgebung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 90

8.2.2 Modellierung unter funktionalen Aspekten . . . . . . . . . . . . . . . . . 92

8.2.3 Modellierung der Systemumwelt . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 95

8.2.4 Modellierung unter strukturellen Aspekten . . . . . . . . . . . . . . . . . 96

8.2.5 Modellierung unter Sicherheitsaspekten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 97

8.3 Identifikation signifikanter Fehlerszenarien . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 102

8.3.1 Objektiv-quantifizierbare Bewertungsfunktion . . . . . . . . . . . . . . . 103



VIII

8.3.2 Parametrierung, Fehlerinjektion und Ergebnisse . . . . . . . . . . . . . . 105

8.3.3 What happened - Analyse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 109

8.3.4 Iterative Anwendung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 110

8.3.5 Reproduzierbarkeit des Identifikationsergebnisses . . . . . . . . . . . . . 111

8.3.6 Einfluss der Parameter des evolutionären Algorithmus auf das Identifika-
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