
Inhaltsverzeichnis

Abbildungsverzeichnis IV

Tabellenverzeichnis VII

Nomenklatur IX

1 Einleitung und Motivation 1

2 Optimumsprobleme 5

2.1 Extremwertprobleme . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

2.1.1 Mathematische Grundlagen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

2.1.2 Strukturmechanische Optimierung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10
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