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4.2.1.1 Sensitivitätsanalyse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115

4.2.1.2 Optimierungsergebnisse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 116

4.2.2 Optimierung der Versteifungs- und Hautgeometrie eines realen Flug-
zeugrumpfes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 117
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