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1.2.1 Kernphysikalische Größen und Grundbegriffe . . . . . . . . . . . . . . . . 16

1.2.2 Die monoenergetische Neutronendiffusionsgleichung . . . . . . . . . . . . 19

1.2.3 Die Neutronendiffusionsgleichungen in G Energiegruppen . . . . . . . . . 21

1.2.4 Die Neutronendiffusionsgleichungen in zwei Energiegruppen . . . . . . . 24

1.2.5 Der Eigenwert λ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 25

1.2.6 Das Ficksche Gesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27
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3.3.8 Die Wellendigital-Äquivalente der Jaumann-Strukturen . . . . . . . . . . 183
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