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3.1.1.2 Partikuläre Lösung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 91
3.1.1.3 Gesamtlösung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92

3.1.2 Dispersionsrelationen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92
3.1.2.1 Dispersionsrelation des lokal elastischen Stabes

(Klassische Elastizitätstheorie) . . . . . . . . . . . . . . . 92
3.1.2.2 Dispersionsrelation des nicht-lokal elastischen Stabes

(Peridynamik) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 93
3.1.3 Beispiele zur homogenen peridynamischen Lösung . . . . . . . . . . 104

3.1.3.1 Beispiel 1: Stetige Anfangsbedingungen . . . . . . . . . . . 104
3.1.3.2 Beispiel 2: Unstetige Anfangsbedingungen

(Riemann-Problem) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 106
3.1.4 MKS-Interpretation des diskretisierten peridynamischen Stabes . . 112
3.1.5 Einfluß der numerischen Dispersion in der Peridynamik . . . . . . . 114

3.2 Ebene Biegeschwingungen gerader Balken . . . . . . . . . . . . . . . . . . 116
3.2.1 Numerische Lösungsmethoden . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 118

3.2.1.1 Das MKS-Balkenelement . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 118
3.2.1.2 Das FDM-Balkenelement . . . . . . . . . . . . . . . . . . 121
3.2.1.3 Das FEM-Balkenelement . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 122

3.2.2 Vergleich der Diskretisierungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 126
3.3 Plattenschwingungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 139

4 Zusammenfassung 142

Anhang 144

A Parameterfestlegung des MKS-Modelles des Kreisrings 145

B Wellengleichung 148

C Lineare Materialgleichungen der Elastizitätstheorie 151
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