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1.1.2 Einfluss von Krümmungen auf Risse . . . . . . . . . . . . . . 4

1.2 Darstellung der Vorgehensweise . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6

2 Grundlagen 7
2.1 Bruchmechanik . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

2.1.1 Rissbeanspruchungsarten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8
2.1.2 Spannungs- und Verschiebungsfeld an einer Rissspitze . . . . . 8
2.1.3 Berechnung der Spannungsintensitätsfaktoren K . . . . . . . . 10
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